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绝对值高报警，报警自锁17

AL1、AL2、AL3模式说明

AL2

OUT2

MG907/MG904视窗

AT
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报警自锁， 所有报警模式，都可设定报警持续时间ALT1、2、3
(报警模式17除外）

Run=0,所有报警无效
程序结束，除报警模式11、12、13外，所有报警无效
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2、MG907接线图

3、MG904接线图
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数值

数值 数值
数值按    键5秒进入LEVEL1 按    键数次至CO1选项 按    键一次至TO1选项

按    键数次至AL1选项 在AL1选项下先按  键一下 

按    键一次至RUN参数 一、RUN修改 二、在RUN=2的情况下
0   1：程序就会启动 ①、同时按    和    键，程序也会启动 ②、外接点启动/关闭
1   0：程序就会关闭 在同时按    和    键，程序就会关闭

设定好SV值 设定AT为1，确定
AT

AT

STA

主界面

等待AT自动结束（AT灯灭）

AT

五 程序控制启动（2种方式）

六



层 层

序

序

序

序

最后一个

(                 )

升温段时 PV＞(SV-X)
{降温段时 PV＜(SV+X)

用

测量值

设定值

（仅MG904、MG907）

报警1设定

报警2设定

报警3设定

选择程序组别

再

（参考案例3说明）

（参考案例2说明）

（参考案例1说明）

（           ）

用户一般

1

1 1



PV1量程下限

PV1量程上限

主

PV在0-OPV1之间时，输出上限

设定温度区间

（和OPV1搭配使用）

（和OU1搭配使用）

主

SV上限设定
SVHL

第1组报警动作持续时间

第2组报警动作持续时间

第3组报警动作持续时间

0:连续动作

0:连续动作

0:连续动作

X:动作持续X分钟

X:动作持续X分钟

X:动作持续X分钟

ALT1

OU1

OPV1

ALT2

ALT3

0-3600

0-17

0-17

0-17

0-3600

0-3600
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层

:
:

正
正

正

正

关闭

关闭

PV1补正(参考案例4说明)

五、

设备

（参考案例5说明）

60
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92

15 (0-30)

20





X，改变SV值，输出缓启动会立即执行。

T（秒）X

目标输出值

当前输出值
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